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本书是为更快、更简单地完成下列 DeviceNet规格RCON的启动作业而制作的资料。

关于详细操作内容，请另外参阅本公司RCON的使用说明书。

此外，在说明中，RCON各单元连接而成的组合用“RCON”表示。

请确认您的RCON为DeviceNet规格。

【本书适用的RCON】

前言

在本书中，DeviceNet规格RCON系列通用的内容以RCP6系列驱动轴＋RCON-PC为例进
行说明。
此外，工具操作以RC用联机软件、PC OS环境使用Windows7为例进行说明。

RCON-GW／GWG 网关单元

RCON-PC／PCF／AC／DC 驱动单元

RCON连接规格 SCON RCON

Model RCON – GW – DV - ET

网关单元本体

生产序列号标签

确认是否为
“DV”(DeviceNet规格)

在粘贴于网关单元本体右侧的生产序列号标签“Model”部分标有型号。请确认该部分带★标记的

内容(I/O种类)为“DV”(DeviceNet连接)。

★
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请准备以下设备。

● 网关单元(型号示例：RCON-GW/GWG-DV) 数量：1

目录
STEP

2
STEP

3
STEP

1

必要设备的确认1

RCON以单元单独包装的形式供货，没有连接各个单元。
拆封时，请客户首先确认订购的各单元符合需要的数量。
以下是随附产品的示例。

RCON-PC-2

● 驱动源切断接口
数量：1(每个单元)

型号：DFMC1.5/2-STF-3.5

※ RCON驱动单元附带

● 驱动单元(型号示例：RCON-PC/PCF/AC/DC) 数量：取决于客户需要的规格

RCON-AC-2

RCON-PCF-1

● 现场网络接口
数量：1

型号：MSTB2.5/5-ST-5.08 ABGY AU

● 系统I/O接口
数量1

型号：DFMC1.5/5-ST-3.5

● 风扇单元
数量：取决于网关单元型号

型号：RCON-FU

※ RCON网关单元附带

※ RCON网关单元附带

※ RCON网关单元附带

※ 网关单元附带

选项
※ 本RCON为终端时，请另行准备

终端电阻 (121 Ω)

终端单元
型号：RCON-GW-TR

网关单元
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●马达编码器电缆
数量1

型号：CB-ADPC-MPA***/
CB-ADPC-MPA***-RB

※驱动轴附属品

● 驱动轴(型号示例：RCP6-** / RCA-**) 数量：取决于客户需要的规格

● 其他周边设备

● 示教器
型号：TB-02/03-*

● PC软件
型号：RCM-101-USB

其中之一

● DC24V电源 数量1
型号：PSA-24*

● 扩展单元(SCON连接单元 型号：RCON-EXT) 数量：1

● 连接电缆
数量：取决于客户需要的规格

型号：CB-RE-CTL002

● SCONRCON
数量：取决于客户需要的规格
型号：SCON-CB-***-RC-0-*

● 终端单元(终端电阻)
数量：取决于客户需要的规格

型号：RCON-EXT-TR

※ SCON-CB-RC附带

●马达编码器电缆
数量1

型号：CB-ASEP2-MPA***

RCP6-SA6C-WA

RCA-SA6C-WA

●马达编码器电缆
数量1

型号：CB-ADPC-MPA***/
CB-ADPC-MPA***-RB

●接口转换单元
数量1

型号：RCM-CV-APCS

※驱动轴附属品

※ 连接RCON驱动单元时需要。

本产品需要另行准备。

※ SCON-CB-RC附带

※ -RC 为扩展单元选项

※市售DC24V电源也可 ※需要示教器和PC软件其中之一
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p7配线

p16进行初始设定

p61驱动动作(驱动轴基本动作)

STEP
1

STEP
2

STEP
3

1．RCON的配线 p8

2．驱动轴的配线 p12

3．DeviceNet的配线 p15

2．网关单元的设定 p32

3．PLC的DeviceNet设定 p42

p584．确认DeviceNet通信状态

1．通过RC/EC用联机软件驱动 p62

1．RC/EC用联机软件/
网关参数设定工具的设定 p17

目录 按作业步骤检索2
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PC

DC 24V 电源

停止/紧急停止开关

绝对电池模块
(SEP-ABU*)

DeviceNet主站单元

驱动轴

PC

目录 按连接图检索3

RC/EC用联机软件
(RCM-101-**)

● 网关单元的设定

● 通过RC/EC用联机软件驱动
(驱动轴)

p17

p32

p62

● 确认DeviceNet通信状态

p15

p58

● PLC的 DeviceNet设定

p42

RCON

欧姆龙制PLC软件
CX-Integrator

● DeviceNet的配线

PLC

目录
STEP

2
STEP

3
STEP

1

欧姆龙制NJ系列

p12
● 驱动轴的配线

● RCON的配线

p8

● RC/EC用联机软件/
网关参数设定工具的设定
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STEP 1 配线

1．RCON的配线 p8

2．驱动轴的配线 p12

p153．DeviceNet的配线
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RCON／电源接口

需准备品

1 RCON的配线

RCON的组装

③沿关闭方向转动操作部，固定单元之间的连接件。

1 RCON单元的连接

①沿打开方向转动“连接件”
的“操作部”。

连接件 操作部

打开方向

打开方向

①

②使“连接件”、“定位凸台”与
“接口”嵌合，切实插入。

连接件 操作部

关闭方向

关闭方向

③

②
连接件

定位凸台

接口

定位凸台

切实插入

连接扩展单元时的注意事项
请将扩展单元与网关单元相邻设置。
如果连接顺序不同，
可能会出现通信故障。

从RCON正面看，扩展单元必
须设置在紧邻网关单元的右侧。

RCON
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SCON_RC规格

关于SCON本体的配线，请参照快速入门手册SCON的PIO规格。

2 SCON与扩展单元的连接

①在扩展单元上连接电缆。
终端单元(终端电阻)

★ 最终轴需要终端单元
(终端电阻)。

连接电缆
CB-RE-CTL***

★

扩展单元

RCON包含扩展单元时，请按以下步骤进行组装。

“OUT”

“IN”

①

②

②将连接至扩展单元的电缆
的另一端插入SCON上的
RCON接口的“IN”侧。

③

RCON连接用
连接器

③在SCON的“OUT”侧
RCON接口插入终端单元
(终端电阻)。

①使RCON和风扇单元的
安装方向保持一致。

如右图所示，使风扇单元
的卡扣挂住驱动单元。

安装风扇单元选项时

②使风扇单元倒向RCON正面侧。

③从上向下按压风扇单元嵌合。

安装完成

RCON正面侧

风扇单元

使风扇单元的卡
扣挂住驱动单元

①

RCON正面侧

③

使风扇单元倒向
正面侧

②

按压风扇单元嵌
合

RCON
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RCON／电线／一字螺丝刀

需准备品

① 各配线直径请参照
下页补充内容。

④拔出一字螺丝刀。

② 配线的剥离部长度为
・ MP：15mm
・ CP：10mm

③ 将一字螺丝刀插入电
线插口旁的小孔，在
这样的状态下将电线
插入端子口底部。

RCON的电源配线作业

请看着以下连接图，进行 ～ 的作业。

将MP(马达电源接口)的“24V”与DC24V电源的+24V端子连接。

将MP(马达电源接口)的“0V”与DC24V电源的0V端子连接。

将CP(控制电源接口)的“24V”与DC24V电源的+24V端子连接。

将CP(控制电源接口)的“0V”与DC24V电源的0V端子连接。

1

2

3

4

1 4

向RCON供电需要对网关单元进行电源配线。

下面 以RCON网关单元和本公司DC24V电源单元PSA-24为例进行配线。

剥离部长度

3

+24V

0V
+24V

0V

DC24V电源

1

2

3

4

马达电源接口

控制电源接口

网关单元

RCON
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请使用以下适用电线连接电源接口。

如果使用的电线直径小于适用电线直径，则可能因电压下降而发生错误，导致驱动轴性
能下降。

电线的直径

信号名称 内 容 适用电线 直径

MP
24V

马达驱动电源 AWG24～8
0V

CP

24V

控制电源输入 AWG24～120V

FG

【适用电线】

RCON电源配线使用的电线的直径

RCON消耗电流因RCON型号和连接的驱动轴型号而异。请参照“消耗电流”的术语检
索(PC软件/HP)或快速入门手册FAQ目录。
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RCON／驱动轴／马达编码器电缆

需准备品

驱动轴的配线2

驱动单元生产序列号标签
“Actuator”部记载的型号

确认驱动轴型号和驱动单元型号

连接驱动轴前，请务必确认与RCON的组合是否匹配。可连接的驱动轴型号标注在RCON
左侧的生产序列号标签上。

驱动轴侧面

RCON
驱动单元

驱动轴生产序列号标签内“MODEL”记载的型号 驱动轴(RCP6-SA6C)

将驱动轴连接至驱动单元(RCON-PC-2)
的“上侧接口”

RCP6-SA6C L=20 ST=600

AXⅠ

一 致

机型 导程 行程
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马达编码器电缆的连接

RCON驱动单元与驱动轴的连接根据驱动轴的类型分为4种。

马达编码器电缆的选型注意事项
部分驱动轴机型在连接驱动单元及简易绝对型单元时，需使用接口转换单元和马达编码
器电缆。

STEP
3

STEP

1
STEP

2
配线目录
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STEP

1
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接口转换单元
RCM-CV-APCS

驱动轴附带的马达编码器电缆
CB-ASEP2-MPA***

RCON

插入直至听到“咔嗒”声，
安装罩盖

插入直至听到
“咔嗒”声

●“配线图A”和RCON的连接方法

插入直至听到
“咔嗒”声

●“配线图D”和RCON的连接方法

连接电缆
CB-ADPC-MPA***(-RB)

RCON

连接电缆
CB-ADPC-MPA***(-RB)

插入直至听到“咔
嗒”声

安装罩盖

插入直至听到“咔
嗒”声，安装罩盖

插入直至听到“咔
嗒”声，安装罩盖

驱动轴
(RCP6-SA6C)

驱动轴
(RCA-SA5C)

事例中介绍了配线图A(RCP6-SA6C)和配线图D(RCA-SA5C)的RCON连接示例。

插入直至听到“咔
嗒”声，安装罩盖
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本书以使用欧姆龙制PLC作为上位PLC，与DeviceNet主站单元连接为例进行介绍。

上位PLC与RCON 的连接

① 请准备DeviceNet专用电缆。

② 各配线的剥线部长度为7mm。

③ 将剥除了外皮的配线部沿下图箭头 的方向，插入接口
底部，用一字螺丝刀紧固。

④ (上面的“连接图”中★标示的部分)
仅网络终端部在接口“蓝-白”之间
安装终端电阻。

⑤ 其他DeviceNet专用电缆
也同样按照①～④配线。

7 mm

②

DeviceNet主站单元(客户自备)

DeviceNet专用电缆
(客户自备)

上位PLC
(客户自备)

RCON 1号机单元_A

驱动轴

DeviceNet接口
(MSTB2.5/5-ST-5.08 ABGY AU)

一字螺丝刀

将连接器的颜色
与接线的颜色配对。

■
■

■
■

① DeviceNet
专用电缆

DeviceNet的配线3

关于终端电阻
需要终端电阻的情况下，烦请客户自行准备。
另外，电阻值为“121Ω”。
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2．网关单元的设定 p32

3．PLC的DeviceNet设定 p42

p584．确认DeviceNet通信状态

1．RC/EC用联机软件/
网关参数设定工具的设定 p17

进行初始设定STEP 2
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插入CD-ROM后如果出现启动方法的确认窗口，选择“自动播放”。
如果显示文件夹的内容，双击执行“IAI_Install”。

STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

RC/EC用联机软件的安装作业

①在PC的CD光驱中插入RCM-101-USB附带的

CD-ROM。

②显示“安装工具”画面。

1

RCM-101附带
插入CD-ROM

操作以本公司RC/EC用联机软件(PC OS环境为Windows7)为例进行说明。

“安装工具”画面

RCON／PC／
RCM-101附带CDROM/电缆

需准备品如下

1 RC/EC用联机软件／
网关参数设定工具的设定



p18©2018 ／株式会社IAI

快速入门手册 ～DeviceNet规格～

2

点击

①点击“安装工具”画面的

。

②开始准备安装RC/EC用联机软件时，会显示“RC/EC用联机软件InstallShield Wizard”
画面。

③切换至右侧画面后，点击

。

点击

STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

“安装工具”画面

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

④点击 。

点击

⑤点击 。

⑥点击 。

点击

点击

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

⑦显示右侧下方画面，RC/EC用联机软件的安装作业开始。

⑧显示右侧下方画面后，RC/EC用联机软件的安装作业结束。

点击 。

请确认在客户的PC桌面上有无“RC/EC用联机软件”快捷方式。

至此，RC/EC用联机软件的安装
作业结束。

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面

点击

“RC/EC用联机软件-InstallShield Wizard”画面
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

网关参数设定工具的安装作业

以PC OS Windows7的操作环境为例进行说明。

2

“安装工具”画面

①在PC的CD光驱中插入RCM-101-USB附带的

CD-ROM。

②显示“安装工具”画面。

1

点击

点击“安装工具”画面的

。

RCM-101附带
插入CD-ROM

“安装工具”画面
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

3 ①网关参数设定工具的安装准备开始后，显示“网关参数

设定工具InstallShield Wizard”画面。

②切换至右侧画面后，点击

。

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard”画面

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard”画面

③点击 。

点击

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard”画面

点击
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

点击

点击

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard” 画面

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard” 画面

⑥显示右侧下方画面，网关参数设定工具的安装作业开始。

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard”画面

④点击 。

⑤点击 。
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

⑦显示右侧下方画面后，网关参数设定工具的安装作业结束。

点击 。

请确认在客户的PC桌面上有无“网关参数设定工具
(显示名称：ROBONET_GWParaSet.exe)”快捷方式。

至此，网关参数设定工具的安装作业
结束。

点击

“网关参数设定工具-InstallShield Wizard” 画面
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2

“安装工具”画面

USB驱动的安装作业和
RCON通信连接作业

操作以本公司RC/EC用联机软件(PC OS环境为Windows7)为例进行说明。

①在PC的CD光驱中插入RCM-101-USB附带的

CD-ROM。

②显示“安装工具”画面。

1

点击

点击“安装工具”画面的

。

RCM-101附带
插入CD-ROM

“安装工具”画面
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3

4

“USB转换适配器的驱动”画面

“IAI Corporation USB to UART Bridge

Controller Driver Installer”画面

点击

点击

点击

该画面上显示“驱动已正确安装。”后，

点击 。

显示“USB转换适配器的驱动”画面，

点击 。

显示“IAI Corporation USB to UART Bridge Controller Driver Installer”画面，

点击 。
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①如右图所示，连接RCM-101-USB

附带的3个零件。

接线图
控制器一侧
RCM-101附带电缆连接方法

RCON

在RCON“SIO”端口连接RCM-101附带电缆时，请按照上面红框内所示，对齐2个白
色箭头后插入。
否则可能会导致连接器破损。

PC侧
USB端口

RCM-101
附带电缆

②按以下连接图连接RCM-101附带电缆。

RCM-101-USB(RC/EC用联机软件)附带的3个零件

外部设备通信电缆USB电缆 USB转换适配器

+ +

RCON侧
SIO端口

连接3个零件＝RCM-101附带电缆

PC
对齐2个箭头
插入
对齐2个箭头
插入

SIO端口

5 RCM-101附带电缆的连接

后面将本电缆称为

“RCM-101附带电缆”。

6 接通RCON电源

连接RCM-101电缆后

使RCON电源接口部(0-24V)

接通DC24V电源。
接通电源

RCON

USB电缆

USB转换
适配器

外部设备
通信电缆

RCON侧PC侧
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使RCON的动作模式设定开关倒向“MANU” 侧。7

倒向MANU侧

RCON

动作模式设定开关

＜设备管理器的打开方法＞

使用显示PC的COM端口与RCON通信。
请记录COM No.，以备需要时使用。

8

点击

“设备管理器”画面中端口(COM 和 LPT)

②Windows开始菜单右上方

①

Windows7

②

Windows开始菜单

③在下一个显示的画面中

④在下一个显示的画面中

⑤显示“设备管理器”画面后，“端口(COM和LPT)”项目中如果显示

“IAI USB to UART Bridge Controller (COM＊)”，

则USB驱动已正常完成安装。

点击

点击

点击

“设备管理器”画面中
端口(COM 和 LPT)

请通过Windows的“设备管理器”画面，确认按 ～ 安装的USB驱动是否
已正常安装至PC。

1 4

记录COM №。
(后续需要。)

①Windows开始菜单左下方
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“SelectGwType ”画面

选择

9 网关参数设定工具的启动

“网关参数设定工具” 主画面

点击

双击

“SelectGwType ”画面

①双击“网关参数设定工具”的图标。

②在“SelectGwType”画面中选择“RCON”。

③ 点击 后，“网关参数设定工具”主画面打开。

10 参数的读取

①“网关参数设定工具”

点击主画面的 。

“网关参数设定工具” 主画面

点击
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“网关参数设定工具” 主画面

④如右图所示，“网关参数设定工具”

主画面中出现显示，则通信连接成功。

⑤ 读取参数时，如果显示“通信端口打开错误”画面，

则通信连接失败。

【通信连接失败原因】

● 通信端口不一致

● 通信电缆断线

● 通信电缆连接器连接不良

● RCON侧、PC侧故障

“通信端口打开错误” 画面

②显示“确认”画面，点击 。

③显示“信息”画面，点击 。

“确认”画面

“信息”画面

点击

点击

连接前
连接后
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因通信端口打开错误而无法连接时

PC Windows侧：在通过项目 设定的
“设备管理器”画面中显示

网关参数设定工具侧：“通信设定”画面

①点击“网关参数设定工具”主画面上的“工具通信设定”打开“通信设定”画面，变更端口

编号，使其No.与Windows侧设备管理器画面的COM No.相同。

8

“网关参数设定工具” 主画面

点击

变更为

相同的COM No.
点击

“网关参数设定工具” 主画面

点击

②点击“网关参数设定工具”主画面上的 ，重新与RCON网关单元进行连接。

至此，
USB驱动的安装作业结束。
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操作以网关参数设定工具(PC OS环境为Windows7)为例进行说明。

RCON网关单元的动作模式通过网关参数设定工具
(Ver.3.1.0.0以上)进行设定。

RCON／PC／RCM-101附带电缆

需准备品如下2 网关单元的设定

面向PLC配线、
编程负责人

RCM-101-***
附带电缆

网关参数
设定工具

将网络设定为
DeviceNet

“网络类型”设定

1

RCON
1号机

SCON

单元_A

关于“通信速度”，通信周期会自动跟踪主站单元。
因此无需设定。

下面介绍“RCON1号机”的设定方法 ～ 。1 4

RCON 与PC软件的连接

◆主站

(DeviceNet主站单元)

上位PLC

确定RCON的
连接轴数！

设定“轴数”

2

确定RCON与上位PLC
之间收发哪些数据！

“动作模式”设定

确定EtherCAT网络中的
RCON地址

“地址”(站号)设定

4

3
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双击

面向PLC配线、
编程负责人

④“网关参数设定工具”

点击主画面的 。

“网关参数设定工具” 主画面

“SelectGwType ”画面

选择

“网关参数设定工具” 主画面

点击

“SelectGwType ”画面

RCON的网关参数设定

点击

1 ①双击“网关参数设定工具”的图标。

②在“SelectGwType”画面中选择并点击“RCON”。

③ 点击 后，“网关参数设定工具”主画面打开。



p34©2018 ／株式会社IAI

快速入门手册 ～DeviceNet规格～

面向PLC配线、
编程负责人

STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

⑤显示“确认”画面，点击 。

⑥显示“信息”画面，点击 。

“网关参数设定工具” 主画面⑦ 如右图红框内所示，“网关参数设定工具”

主画面中显示网关单元内的参数。

“确认”画面

“信息”画面

点击

点击

⑧确认“网关参数设定工具”主画面的“网络类型”为“DeviceNet”。

“网关参数设定工具” 主画面

网关参数
设定工具

确认“网络类型”显示为DeviceNet。

(出厂时已设定)

显示网关单元内的参数
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2 设定“轴数”

①确认RCON上连接的轴数。

RCON 1号机

②在“轴数设定”栏中选择在①中确认的轴数。

RCON-AC-2

RCON-PC-2

SCON

连接轴数：5轴

RCON 1号机

“网关参数设定工具” 主画面

点击

选择确认的轴数
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3 “动作模式”设定

这里将RCON 1号机的动作模式

设定为“定位器1模式”。

1 2 3 4 5 6

RCON 1号机

动作模式
功能

直接数值指定
(8字)

简易直值
(4字)

定位器1
(4字)

定位器2
(2字)

定位器3
(1字)

定位器5
(2字)

定位点数 无限制 128点 128点 128点 128点 16点

原点复位动作 ○ ○ ○ ○ ○ ○

定位动作 ○ ○ △ △ △ △

速度、加减速度设定 ○ △ △ △ △ △

加速度和减速度
不同的设定

× △ △ △ △ △

间距进给(增量) ○ △ △ △ × △

JOG操作 △ △ △ △ × △

位置数据写入 × × ○ ○ × ×

推压动作 ○ △ △ △ △ △

移动过程中的
速度变更

○ △ △ △ △ △

暂停 ○ ○ ○ ○ ○ ○

区域信号输出
△

(2 点)
△

(2 点)
△

(2 点)
△

(2 点)
△

(1 点)
△

(2 点)

位置区域信号输出 × △ △ △ × ×

过载警告输出 ○ ○ ○ ○ × ○

当前位置读取
(分辨率)

○
(0.01mm)

○
(0.01mm)

○
(0.01mm)

× ×
○

(0.01mm)

①确定从上位PLC进行控制的方法。设定从以下的 ～ 中选择。1 6

各动作模式的详情请参照“现场总线节点地址”的术语检索(PC软件/HP)
或快速入门手册FAQ目录。

○表示可直接设定，△表示需要输入位置数据或参数中，×表示不可动作。
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“网关参数设定工具” 主画面

网关参数
设定工具

“网关参数设定工具” 主画面

③请记录“网关参数设定工具”主画面中的占用信息。

②选择动作模式后，选择并输入“网关参数设定工具”主画面(下图红框)中的项目。

选择

RCON 1号机

“占用信息”是

STEP 2-3 PLC的DeviceNet设定

构成设备的插入和设定(RCON的设定)的

必要项目。

4
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4 “地址”(DeviceNet节点地址)设定

“网关参数设定工具” 主画面

①参考下图确认地址(DeviceNet节点地址)设定值。

②选择并点击在①中确认的地址(站号)设定值。

1个单元分配1个地址，与数据量无关。

Station No.=０(主站号)
(×10→0、×1→0)

◆主站

(DeviceNet主站单元)

地址
63

【单元与站号的关系】

网关参数
设定工具

选择地址

地址
0

地址
1

单元_A

RCON 1号机

地址→ 0

主站单元上连接多台时，需要避免使RCON在DeviceNet
网络内的地址相同。

紧接在单元_A之后

选择
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②显示“确认”画面，点击 。

5

参数的传送和写入

“网关参数设定工具”主画面

点击

①“网关参数设定工具”

点击主画面的 。

“确认”画面

③写入参数完成后，显示“信息”画面，

点击 。

“信息”画面

点击

点击

点击

④显示“确认”画面，点击 。

开始重新启动网关单元。

“确认”画面
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⑤显示“确认”画面，点击 。

“确认”画面

“信息”画面

点击

⑥显示“确认”画面，点击 。

点击

“网关参数设定工具”主画面

至此，RCON侧DeviceNet网络设定结束。

确认各单元之间的通信状态。

通过PLC驱动时，请将RCON正面的
AUTO／MANU开关扳回AUTO侧。

倒向AUTO侧

⑦读取“网关参数设定工具”主画面，检查

变更后的内容是否在右图红框中得到了反映。
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确认RCON的单元间通信状态

6 确认RCON内的通信状态

观察RCON的网关单元及驱动单元正面的LED(T.RUN和SYS)的状态，

确认其是否处于正常通信状态。

面板标记 显示状态 显示的含义

T RUN

点亮 内部总线正常通信中

闪烁 初始化通信等待

点亮 内部总线发生通信异常

SYS

点亮 正常运行中

点亮 网关报警发生中

网关单元侧LED显示

驱动单元侧LED显示

面板标记 显示状态 显示的含义

T RUN

点亮 内部总线正常通信中

闪烁 初始化通信等待

点亮 内部总线发生通信异常

SYS

T.RUN

【LED 状态】

正常通信

T.RUN

【LED 状态】

正常通信

SCON侧现场总线LED显示

NS

MSRCON

SCON

【LED 状态】

正常通信

网关单元

驱动单元

面板标记 显示状态 显示的含义

T RUN

点亮 内部总线正常通信中

闪烁 初始化通信等待

点亮 内部总线发生通信异常

SYS

点亮 正常运行中

点亮 网关报警发生中
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PLC的DeviceNet设定3 PLC／DeviceNet主站单元／PC／CX-Integrator／
Sysmac Studio/通信用电缆

需准备品如下

欧姆龙制软件
CX-Integrator／Sysmac Studio

USB电缆

PLC

示意图 DeviceNet主站单元
“CJ1W-DRM21”

Omron制 NJ系列

EDS文件

下载EDS文件

EDS文件的安装

IAI主页

连接欧姆龙制PLC和RCON需要“EDS文件”。
“EDS文件”可从本公司主页下载。

单元_A

RCON 1号机

准备连接欧姆龙制PLC(CJ系列)所需要的EDS(Electronic Data Sheet)文件。

下载EDS文件1

在线状态下的PLC设定

①访问IAI主页。

点击

检索IAI

1

2
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③点击“下载”页中的

［现场网络设定用文件 PLC用功能块］。

“IAI主页”
首页画面

④“现场网络设定用文件PLC用功能块”页的
“现场网络设定用文件”下方有各种网络的设定文件。

将本页滚动至“DeviceNet”设定文件。

“现场网络设定用文件
PLC用功能块”页

②点击首页的［下载］ ，打开“下载”页。

②
点击

③
点击

“下载”页

滚动

DeviceNet
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⑤右击相应的EDS文件(EDS_IANP3801_DN0_V_2_3.zip)。

⑦确认保存路径，保存到容易查找的
位置(这里为PC桌面)。

※文件保存位置不限。

⑨ ZIP文件下载至桌面，解压缩文件夹。

将文件夹内的EDS数据复制到桌面。

复制路径下出现右图中的图标。

“现场网络设定用文件
PLC用功能块”DeviceNet部画面

“另存为”画面

EDS文件 图标

⑧确定保存路径后，点击 。

⑧
点击

DeviceNet

⑥点击“链接另存为(K)”。

⑤
右击

⑥
点击
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关于“CX-Integrator”的安装步骤等，请参照欧姆龙公司FA整合工具包_CX-One 
Ver.4._设置手册(SBCA-346N)“第2章安装和卸载”。

“CX-Integrator ”主画面

2

CX-Integrator 启动

①双击“CX-Integrator”的图标 ，启动软件。

CX-Integrator的启动与EDS文件的安装

②安装EDS文件，以将控制器登录到网络。

点击菜单栏的 。

④选择［安装］。

“CX-Integrator ”主画面

③选择 。

②
点击

③
选择

④
选择
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

⑤显示“EDS文件的安装”画面，选择通过 下载的EDS文件

[EDS_IANP3801_DN0_V_2_3.eds]，点击 。

1

选择

点击

点击

“EDS文件的安装”画面

“安装确认”画面

⑥显示“安装确认”画面，点击 。

⑦ 选择“CX-Integrator”主画面左侧的“组件形式”画面・ 选项卡，

确认安装的组件设备(本事例为“IANP3801-DN0”)已经添加。

“CX-Integrator ”主画面

“组件形式”画面

选择
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STEP
3

STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

3 构成设备的插入和设定(DeviceNet主站单元)

“CX-Integrator ”主画面

③显示“网络/组件设定”画面，选择

“DeviceNet”，点击 。

①点击“CX-Integrator”主画面菜单栏中的 。

②点击 。

“网络/组件设定”画面

点击

“DeviceNet”

①
点击

选择

②
点击

例) 如下所示，在PLC的DeviceNet主站单元上连接RCON进行设定。

DeviceNet主站单元
CJ1W-DRM21

欧姆龙制PLC软件
CX—Integrator

USB电缆

PLC

节点地址：设为0
占用信息

IN: 40 Byte OUT: 40 Byte

单元_A

节点地址：1
占用信息

IN: 56 Byte OUT: 56 Byte

RCON 1号机

节点地址设定＝63
(出厂设定为63。)

构成设备的插入和设定
(DeviceNet主站单元)

3

构成设备的插入和设定(RCON)4
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STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

⑦从组件列表中选择DeviceNet主站单元，点击［完成］。

此处选择事例中使用的DeviceNet主站单元“CJ1W-DRM21”。

“网络设定”画面

④勾选“不使用”网络地址，点击 。

点击

勾选

“CX-Integrator ”主画面

⑤将DeviceNet主站单元登录到网络。

点击“CX-Integrator”主画面菜单栏中的 。

⑥点击 。

点击

“CJ1W-DRM21”

“网络/组件设定”画面
PLC

DeviceNet主站单元

⑤
点击

⑥
点击
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1
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进行初始设定目录

⑨在“网络配置”画面中确认主站单元已登录。

⑧在“设定节点地址”画面中输入节点地址，点击 。

事例中，DeviceNet主站单元的节点地址为“63”。

DeviceNet主站单元
CJ1W-DRM21

节点地址设定＝63

点击

输入

“设定节点地址”画面

“网络配置”画面

4 构成设备的插入和设定(RCON的设定)

将DeviceNet主站单元上连接的RCON

登录到网络。

本事例中，单元A的设定已如右面所述

进行登录，对RCON的设定方法进行

说明。

节点地址：设为0

占用信息

IN: 40 Byte OUT: 40 Byte

组件形式：

IANP3801-DN0

单元_A

“CX-Integrator ”主画面

“CX-Integrator ”主画面

①点击“CX-Integrator”主画面菜单栏中的 。

②点击 。

①
点击

②
点击

#63･･･节点地址

CJ1W-DRM21
･･･主站单元

DeviceNet主站单元
CJ1W-DRM21
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进行初始设定目录

④在“设定节点地址”画面中输入节点地址，点击 。

此处将事例中的RCON1号机的节点地址设定为“1”。

RCON 1号机

节点地址设定＝1

点击

输入

“设定节点地址”画面

③从组件列表中选择要连接的RCON，点击［完成］。

此处选择事例中的“IANP3801-DN0”。

点击

“网络/组件设定”画面

“IANP3801-DN0”

RCON的EDS数据

RCON 1号机

“CX-Integrator ”主画面

⑤在“网络配置”画面中确认“RCON1号机”已登录。

此处根据③和④的设定，将RCON1号机的节点地址设定为“#01”。

“网络配置”画面

RCON1号机
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进行初始设定目录

⑦点击属性 。

“IANP3801-DN0属性”画面⑧显示“IANP3801-DN0属性”画面。

点击 以变更I/O Size。

点击

⑨在“Poll”的“OUT Size”和“IN Size”中输入STEP2-2的 确认的占用信息。

“I/O Size变更”画面

RCON 1号机

⑩
点击

⑥进行I/O Size的设定。

右击“#01”(IANP3801-DN0)。

“CX-Integrator ”主画面

⑥
右击

⑦
点击

3

⑩输入后，点击 。
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进行初始设定目录

“IANP3801-DN0属性”画面⑪点击“IANP3801-DN0属性”画面的

。

点击

⑬在 中选择登录。

⑭选择DeviceNet主站单元。

⑫ 右 “#01”(IANP3801-DN0)。

“CX-Integrator ”主画面

⑮在“网络配置”画面“RCON1号机”中确认登录目标地址显示为“#63”。

“网络配置”画面

RCON1号机

“CX-Integrator ”主画面

⑫
右击

⑭
点击

⑬
选择

与#63・DeviceNet主站“CJ1W-DRM21”连接。
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进行初始设定目录

⑯右击 DeviceNet主站单元。

⑱点击 。

“设备参数编辑”

⑲显示“设备参数编辑”。

确认“RCON1号机”已登录到“登录设备一览”中，“Out Size”和“In Size”

为“56 Byte”，然后点击 。

RCON 1号机

确认后
点击

⑯
右击

⑰
选择

⑰选择 。

⑱
点击

确认Out Size 与 In Size
的设定值相同。
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STEP
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STEP
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进行初始设定目录

将设定传输至PLC

与PLC、CPU进行USB通信需要安装USB驱动。

USB驱动的安装请参照欧姆龙公司自动化软件Sysmac Studio Version 1操作手册

“附录 A-1 使用USB电缆直接连接时的驱动安装方法”。

5 PLC与PC软件的连接

①从“CX-Integrator ”主画面中的菜单栏选择 。

②点击 。

③显示“自动在线连接”画面。

勾选“连接形式”的“USB连接”。

“自动在线连接”画面

④点击 。

④
点击

③
勾选

①
选择

②
点击
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STEP
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STEP
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进行初始设定目录

“CX-Integrator ”主画面

⑤右击“CX-Integrator ”主画面红框部的 。

⑥点击 。

③在“网络选择”画面中选择 ，点击 。

“网络选择”画面

选择

点击

“CX-Integrator ”主画面

⑧确认“CX-Integrator ”主画面红框部的“DeviceNet”左侧的图标变为 。

连接状态！

无法实现在线连接时，请确认CX-Integrator的连接状态，切换至离线状态。
或者请确认电缆连接状态和连接形式的设定内容，然后重新执行。

⑤
右击

⑥
点击
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STEP
1

STEP
2

进行初始设定目录

“CX-Integrator ”主画面

②点击 。

①点击“CX-Integrator”主画面的菜单栏中的 。

③显示以下内容，点击 。

点击

“参数写入确认”画面

如图所示，正在进行写入。

6 向PLC传输参数

①
点击

②
点击

④传输完成后，显示如下画面。如为“错误 0，注意 0”，说明已正常进行传输。

至此，设定的传输结束。

“CX-Integrator ”主画面

如为错误0；注意 0，则写入成功！
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STEP
1

STEP
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进行初始设定目录

参数写入中发生错误时・・・

在向PLC写入参数的过程中显示以下内容时，执行①～的操作。

“错误设备一览”画面

写入失败・・・

“CX-Integrator ”主画面

①
右击

① DeviceNet主站单元。

②点击 。

③显示“CJ1W-DRM21属性”画面，

选择“整体”选项卡。

④选择“PLC模式”的［程序］。

“CJ1W-DRM21属性”画面

⑥点击 ，设定完成。

再次执行 操作。6

⑤点击 。
③

选择

④
选择

⑤
点击

⑥
点击

②
点击
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1

STEP
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进行初始设定目录

进行DeviceNet主站单元与RCON的通信确认。

( )内为闪烁周期。

1 确认RCON系统侧通信状态

NS

MS

RCON

观察RCON正面的LED(MS和NS)显示状态(颜色)，确认其是否处于正常通信状态。

【LED 状态】

正常通信

状态LED 显示状态 显示的含义

MS

点亮 正常状态

闪烁
(1 Hz) 无配置信息或不完整，需进行设备试运行

点亮 致命故障

闪烁
(1 Hz) 轻微故障

交替
点亮

自诊断

NS

点亮 在线/通信连接完成

闪烁
(1 Hz) 在线/通信未连接

点亮 致命通信异常

闪烁
(1 Hz) 轻微通信异常

交替
点亮

自诊断

熄灭 离线/电源OFF状态

RCON侧的LED显示

确认DeviceNet通信状态4 PLC／CC-Link主站单元／RCON

需准备品如下
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进行初始设定目录

2 确认PLC侧通信状态

DeviceNet主站单元
CJ1W-DRM21

观察DeviceNet主站单元正面的LED(MS和NS)显示状态(颜色)与7段显示，确认其是否处于正常

通信状态。

【LED 状态】

正常通信

【LED 状态】

如果7段LED显示为［63］，
则正常

状态LED 显示状态 显示的含义

MS

点亮
正常状态

点亮
致命故障

闪烁
轻微故障

熄灭 无供电

NS

点亮
在线/通信连接完成

闪烁
在线/通信未连接

点亮
致命通信异常

闪烁
轻微通信异常

熄灭
离线/电源OFF状态

DeviceNet主站侧的LED显示

显示DeviceNet主站单元的
节点地址。
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进行初始设定目录

③显示“设备监视器”画面，选择“状态”选项卡。

“设备监视器”画面

③
点击

④
变 更

④将“从站状态”的连接单元编号变更为

“#01”。

⑤通过④的操作，在“设备监视器”

中显示“RCON1号机”的通信状态。

关于画面的内容，确认以下3点。

满足上述3点时，DeviceNet通信正常进行。

●“主站状态”中，与圆红框内相同的
项目已勾选。

●“从站状态”中，“#01”为蓝色显示。

● 已勾选“远程I/O通信中”。

“设备监视器”画面

正常通信

3 通过PC软件确认通信状态

①右击 DeviceNet主站单元。

“CX-Integrator ”主画面

①
右击

②
点击

RCON 1号机
变 更
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STEP 3 驱动动作

1．通过PC软件驱动 p62
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驱动动作目录

①按以下连接图连接RCM-101附带电缆。

②连接RCM-101电缆后，
为RCON电源接口部
(0-24V)接通DC24V电源。

接通电源

RCON

接线图

控制器一侧
RCM-101附带电缆连接方法

对齐
2个白色箭头插入

RCON

在RCON“SIO”端口连接RCM-101附带电缆时，请按照上面红框内所示，对齐2个白色
箭头后插入。否则可能会导致连接器破损。

PC侧
USB端口

RCM-101
附带电缆

RCON侧
SIO端口

PC

对齐
2个白色箭头插入

SIO端口

RCON／驱动轴／PC通信电缆／
马达编码器电缆

需准备品

按以下步骤使驱动轴动作。在动作前，请充分确认驱动轴的活动范围内没有障碍物。

1 通过RC/EC用联机软件驱动(驱动轴)

1 RC/EC用联机软件的连接
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驱动动作目录

③使RCON前面板的动作模式设定开关倒向“MANU” 侧。

④双击“RC/EC用联机软件”的图标，启动软件。

以蓝字显示“连接 ”表示
已成功连接该轴。

(右侧是轴No.0～No.2设定了
轴时的连接成功示例。)

⑤显示“连接轴检查”画面。

倒向MANU侧

RCON

动作模式设定开关

“连接轴检查”画面 成功连接轴编
号0～2轴

双击
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【通信连接失败原因】

● 通信端口(COM端口)不一致

● 通信电缆断线

● 通信电缆连接器连接不良

● RCON侧、PC侧故障

⑥ 如果显示“300：通信端口打开错误”画面，

则通信连接失败。

可能存在以下原因，请从项目 开始重

新确认步骤。

1

“报警”画面

变更为

相同的COM No.

PC Windows侧：在“设备管理器”画面中显示
RC/EC用联机软件侧：

在“应用设定” 画面中显示

补充 无法连接时先确认这里！

① 点击RC/EC用联机软件画面左上角的“设定(S)” →“应用设定(A)”
打开“应用设定”画面，变更端口编号，使其№与Windows侧设备管理器画面的COM №
相同。

② 点击RC/EC用联机软件左上方的“连接轴检查”图标 ，重新与RCON连接。

点击

无法连接时，请从步骤 开始
重新进行确认。

1

“RC/EC用联机软件”主画面

“RC/EC用联机软件”主画面
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如未显示树视图，则RCON与RC/EC用联机软件没有连接

⑦

⑧
选择

点击

“RC/EC用联机软件”主画面

“MANU动作模式选择”画面
显示“MANU动作模式选择”画面，

⑦选择“示教模式1(安全速度有效/PIO启动禁止)”，

⑧点击 。

⑨弹出RC/EC用联机软件的主画面。
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打开位置数据编辑画面

“RC/EC用联机软件”主画面

①点击主画面左端树视图

中轴No.0左侧的 ，

展开各项目。

②双击“位置数据”。

点击

“树视图”

双击

伺服ON/OFF切换

执行原点复位

停止

“位置数据编辑”画面

连续移动步进移动

JOG／
微调动作

微调模式
设定微调时的进给间距

JOG模式
设定JOG速度

“位置数据编辑”画面打开

“RC/EC用联机软件”主画面

2

③显示“位置数据编辑”画面。
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补充 位置数据编辑画面的切换

点击

“位置数据编辑(详细)”画面可切换为
“位置数据编辑(详细)”或“位置数据编辑(简易)”。

点击显示切换

“位置数据编辑(详细)”画面

“位置数据编辑(简易)”画面
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驱动驱动轴时，需要预先使马达伺服ON。在伺服OFF状态下发送动作指令，
会显示“警告伺服OFF状态下的移动指令”，驱动轴不动作。

原点复位速度无法变更。如果提高该速度，驱动轴动作部碰撞机械终端时的冲击会增大，
长期如此可能会给驱动轴机构造成负面影响，或是导致原点位置的误差量变大等。

①点击 。

使驱动轴的电机接通电源(伺服ON)3

①点击 按钮。

4

驱动轴开始进行原点复位动作，
原点指示灯亮绿灯。

“位置数据编辑”画面

①点击

②驱动轴的马达正常伺服ON(马达电源ON)时，

变为 。(指示灯部点亮浅蓝色。)

使驱动轴进行原点复位

“位置数据编辑”画面

①点击

②驱动轴开始进行原点复位动作，原点复位正常完成后，

变为 。(指示灯部点亮绿色。)
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5 使驱动轴进行JOG动作

“位置数据编辑”画面

②

①点击 后，驱动轴向行程终端动作。

②点击 后，驱动轴向原点方向动作。

原点
(坐标0mm)

向行程终端侧
动作

行程终端

原点
(坐标0mm)

向原点侧动作

行程终端

③向左(慢)右(快)移动下面的红框部分可以调整速度。

①
③
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② 将光标对准要输入“位置表输入区”的位置No.“位置［mm］”。
“位置表输入区”的下方会显示可输入的值的范围。

6 移动至登录的位置

① 在位置表输入区输入使驱动轴活动部移动的“位置［mm］”。

“位置数据编辑”画面

位置表输入区

③ 在“输入范围”指示的数值范围内输入任意坐标值，按下所用PC的［Enter］键。
(以下事例在位置No.0输入了0mm，在位置No.1输入了100mm。)

点击

显示输入范围
位置表输入区

输入位置并按［Enter］后，速度及加速度、减速
度等其他栏将自动输入控制器预置的驱动轴额定值。
如需变更，请移动光标分别输入数值。输入范围会
在画面下方分别显示。

位置输入
＋

［Enter］

“位置数据输入区”画面

位置(目标位置)的登录
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④ 点击位置数据编辑画面左上方的

(向RCON传送)。

⑤ 显示“确认”画面，点击

。

向RCON传送位置表数据完成后，
输入的数值从红字变为黑字。

点击

点击
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⑥ 点击选择要移动的位置No.的“位置”栏。

⑦ 点击“位置移动”栏的 按钮。

⑧ 点击“位置移动”栏的 按钮。

移动至登录的位置(目标位置)

选择

原点
(坐标0mm)

向位置№1动作

100mm

位置№1

点击

● 向选择的位置执行移动。

点击

步进移动

连续移动

0mm

100mm

位置№1

位置№0

● 从选择的位置执行连续移动。

需要停止时点击 。

停止
停止

点击

需要停止时点击 。

停止
停止

点击
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补充

进行试运行时，请通过工具栏的［MANU动作模式］，确认“安全速度”功能
的有效／无效。安全速度功能有效时，速度限制为参数No.35“安全速度”中
设定的速度，有可能不按照位置数据中设定的速度动作。
如需以位置数据中设定的速度进行试运行，请按以下步骤禁用安全速度功能。

① 在工具栏的［MANU动作模式］
中选择“示教模式2”。

② 在警告画面中点击“是(Y)”。

③ 完成安全速度功能的切换。

关于试运行动作时的速度

点击

选择
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